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Wstep

» Zautomatyzowane obserwacje za pomocg
profesjonalnych kamer CCD — ASAS (gwiazdy
zmienne), OGLE (nowe planety)

>Wielkie odkrycia matymi teleskopami
(Srednica 10cm)

«ROTSE - optyczny odpowiednik
btysku gamma

«STARE — planeta gwiazdy HD209458
»Oprogramowanie — waskie gardto



Krzyw

¥ ¥

e zmia

blasku OGLE

OGLE-TR-41 P=3.4313 {days)

14.8 .
14.0
1%
181
14.9
1%




ol

]
2.0

Philips Vesta Pro 690
f=135mm, f/2.8

AK Herculis

ak her. STA G ™ 305

81 r

22t

22 r

2.4t

25 F

26 F

8Tt

88 r

248t

0.0

0.0

0.1

0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
FHASE

Krzysztof Koralewski

0.z

og

1.0



Cel pracy

»(Opracowanie i realizacja automatycznego
systemu do obserwacji gwiazd zmiennych

»Prototyp z WebCamerq

>Wyniki badan o wartosciach
dydaktycznych i popularyzatorskich

»>Mozliwos¢ zastosowania oprogramowania
do profesjonalnych kamer CCD



Realizacja

Sprzet
» Kamera CCD Philips PCVC 740k

» Obiektyw Zenith f2.0/52mm

Dostosowanie kamery CCD do obserwacji
astronomicznych:

» Wydtuzenie czasu ekspozydji

»Oprogramowanie
»Sumowanie klatek
»Odejmowanie dark frame
»Automatyczne rozpoznawanie zmian



Realizacja
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Realizacja

Sprzet
> Silniczek krokowy Nanotec 5V/1A
> Silniczek krokowy z napedu FDD Teac

Sterowanie silniczkiem przez port LPT
> automatyzacja pomiarow
» program obserwacji



Realizacja
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Zasilanie 5V/1A Gniazdo meskie LPT 25 pin



Lato2002

»Automatyczne stanowisko obserwacyjne
w oparciu o kamere CCD

»Modyfikacja kamery

»(QOprogramowanie
» Testowanie systemu

»Program badan



Podsumowanie

» Duze profesjonalne teleskopy pokrywajq
bardzo matgq czesc¢ nieba

» Wiele ciekawych zjawisk zostaje
niezauwazonych

> Potrzeba monitorowania duzych obszarow

nieba
» Szansa dla matych automatycznych

obserwatoriow o -
» W perspektywie stworzenie sieci

obserwatoriow wspotpracujacych w czasie
rzeczywistym



